Силабус дисципліни Моделювання об'єктів і систем управління
	Назва дисципліни
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	Абревіатура
	МОСУ

	Форма занять
	Лекції: 46 годин.
Практичні: 34 годин.
Контрольні заходи: 0 годин
	Семестр
	3

	Об’єм навантаження
	Аудиторне навчання – 80 годин
Самостійне навчання – 100 годин
	Кредити

Години
	6
180

	Завідувач кафедри
	Професор Бубліков Андрій Вікторович
	Години на тиждень
	Лекції – 2
Пр. – 4

	Викладачі, які викладають
	Трипутень Микола Мусійович
	Канд. техн. наук
	Доцент

	Попередні знання 
	Базові знання з дисциплін: Філософія науки та професійна етика; Наукові та інноваційні завдання й проблеми автоматизації та комп’ютерно-інтегрованих технологій

	Теми, що вивчають
	Постановка задачі ідентифікації та моделювання технологічних об’єктів і систем керування і систем управління. Структурні моделі. Функціональні моделі. Ідентифікація технологічних об’єктів і систем управління.
Моделі окремих класів технологічних об’єктів і систем управління.
Інструментальні засоби моделювання.

	Результат навчання

ВР04
	Розробляти методи моделювання об’єктів і систем управління (статичні, динамічні, стохастичні й імітаційні моделі)
Доктора філософії, які опанували дисципліну:
знають види і характеристики моделей, методи ідентифікації об’єктів автоматизації; інструментальні засоби моделювання.
розуміють як відобразити основні властивості об’єкта автоматизації;
мають розуміння про організацію промислових, натурних і лабораторних експериментів, обробку експериментальних даних, побудову і проведення обчислювальних експериментів на ЕОМ.
мають базові розуміння про засоби моделювання в середовищах математичних пакетів і системі Microsoft Office.
уміють визначати структуру і параметри математичної моделі об’єкта автоматизації по експериментальним даним; використовувати математичну модель об’єкта автоматизації в обчислювальному експерименті для отримання нових знань про досліджуваний об’єкт.

Компетенції.

Здатність розробки методів моделювання об’єктів та систем керування (статичні, динамічні, стохастичні й імітаційні моделі)

	Форма занять
	Лекції – мультимедійні слайди, дошка.
Практичні заняття – лабораторія систем автоматизації

	Форма контролю
	Успішно зданий іспит.
Успішно виконані і захищені індивідуальне завдання і практичні роботи
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